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1. Ktera z nasledujicich vstupnich zarizeni umoziuji rozpoznavani gest?

O

mikrofon,

(]

1 2D/3D kamery.

dotykova zatizeni (napf. tablety, touchpady nebo smartphony),

g

vrozena gesta,
staticka gesta,

naucena gesta,

O 0O o O

dynamicka gesta.

Ktera gesta patfi mezi zakladni a jsou tedy snadno vyuZitelna vS§emi uzivateli?

3. Prirad’te kazdému typu gesta jeho odpovidajici definici.

Statické gesto

Proces dlouhodobého
sledovani pohybu bez
rozpoznani specifické pozy.

Kontinualni (spojité) gesto

Pdza nebo gesto, ktera/které
neni zavislé na pohybu.

Dynamické gesto

Pohyb umoznujici uzivateli
pfimou praci s objektem nebo
ovladani aplikace.

4. Které z parametri RGB obrazu nejsou ovlivhény zménou podminek osvétleni scény?

[] jas obrazu,
[ rozliSeni/velikost obrazu,

] kontrast obrazu.
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Na jakém principu je zaloZena funkce vétSiny hloubkovych senzori?
emisi a detekci ultrafialového svétla,

emisi a detekci infracerveného svétla,

emisi a detekci viditelného svétla (spektra viditelného svétla).

Ktery vyrok o hloubce snimku je spravny?

Hloubka snimku je v podstaté¢ dodate¢na informace 2D obrazu informujici o absolutni
vzdalenosti mezi jednotlivymi objekty ve scéné vyjadiena v mm.

Hloubka snimku je v podstaté dodate¢na informace 2D obrazu informujici o absolutni
vzdalenosti mezi senzorem a kazdym pixelem snimku vyjadiend v mm.

Hloubka snimku je v podstaté dodate¢na informace 2D obrazu informujici o relativni
vzdélenosti mezi jednotlivymi objekty ve scéné a stftedem snimku vyjadiend v mm.

O
O

Mezi zakladni poZadavky na formu gesta nepatii:

pfirozenost gesta,
uzivatelsky komfort,

snadna zapamatovatelnost gesta,

L] jedine¢nost uzivatelského gesta.
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8. Prirad’te klicové charakteristiky individualnim prostfedkiim pro rozpoznavani gest.

Datové rukavice

Kamera

A — presnéjsi vysledky,

B — niz§i uzivatelsky komfort,

C — vyssi uzivatelsky komfort,

D — algoritmicka slozitost,

E — relativné nizka cena senzorové ¢asti,
F — vy$si cena senzorové ¢asti.

°

soutadnice polohy ruky a obraz jejiho pozadi,

soufadnice obrysu ruky,

O O O O
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soutadnice tfi boda (pocatecni bod, nejhlubsi bod a koncovy bod),
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Vystupem algoritmu konvexnich nedostatki p¥i rozpoznavani statickych gest jsou:

soufadnice Ctyf bodi (pocateéni bod, sttedovy bod, nejhlubsi bod a koncovy bod).
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