MOVET PRACOVNY LIST

MODERNE SPOSOBY RIADENIA SYSTEMU

1. Upravte nasledujuce texty tak, aby tvrdenie bolo pravdivé (vyberte spravne slovo zo
zatvorky).

. . . ( niekol’kych . , . .

Odporovéa dotykova obrazovka sa skladé z ( ) ) vrstiev, z ktorych pruzné plastové a

. , At v . rezistivne
sklenené vrstvy su dve dolezité elektricky ( | o ) vIstvy.

o corel

och ) oddelenych vrstiev skla, ktoré
v

Kapacitna dotykova obrazovka sa sklada tiez z (

. , ( vodicom e, ,
su potiahnuté ( | ) ako je oxid indinového cinu.

2. Vymenujte typy gest rozliSené na zaklade pohybu:
1. statické
2. dynamickée

3. kontinualne

Vyberte dva hlavné pristupy pouzité v odporuc¢acom systéme:

linearna regresia

3.
L]
X obsahové filtrovanie
1 nahodné odporacanie
X

filtrovanie v spolupraci

4. Napiste aspon tri aplikacie alebo oblasti vyuZivajice ovladania gestami:
1. riadenie TV

2. Google mapy

3. aplikacia Clear —10S

4. profesiondlne aplikécie koucovania

5. aplikacia Computer Aided Design (CAD)

6. navigécia drona (Spark)
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5. Ktoré technoldgie sa pouzivaju v rieSeniach BCI?

transkranialna magneticka stimulacia
elektrokardiogram
elektroencefalografia

elektrookulografia

O O » O »

elektromyografia

6. Ktoré tvrdenia tykajtce sa sledovania pohybu o¢i st pravdivé?

mozno ho pouzit’ na navigaciu mysi
rieSenia pre displeje HMD (displeje na hlavu) eSte nie st k dispozicii

existuju mobilné binokularne rieSenia

<o O W

sledova¢ pohybu o¢i m6Ze byt’ namontovany pod obrazovkou/monitorom

7. Vypliite odsek spravnymi slovami

V mikrofone reaguje _membrana_na _akustické vlny vibraciami, ktoré sa menia na
_elektricky signal. V _kondenzatorovom_mikrofoéne je membranou jedna z
kondenzatorovych dosiek. Tento mikrofon vyzaduje zdroj napajania. Dynamicky mikrofén
pouziva magnet vo vnutri cievky na vytvorenie elektrického pridu ked’ sa membréana

pohybuje. Tento mikroféon nepotrebuje externy zdroj napéjania.
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