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1. Upravte nasledujici texty tak, aby byla tvrzeni pravdiva (vyberte spravné slovo v
zavorkach).
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Kapacitni dotykova obrazovka se sklada (

vo'd1cern ) jako je indium cinovy oxid (Indium Tin Oxide- ITO).

potazeny (

2. Napiste typy gest na zakladé pojeti pohybu:
1. staticka
2. dynamicka

3. kontinualni

3. Vyberte dva hlavni pristupy pouzité ve schématu doporucovaciho systému:

linearni regrese
obsahovy pristup

nahodné doporuceni
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filtrovani ve spolupraci
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4. Napiste alespon ti'i aplikace uZivajici ovladani pomoci gest (kromé ovladani
televizoru).

1. Ovladani televize

2. Google mapy

3. Clear — 10S aplikace

4. profesionalni koucovaci aplikace

5. Computer Aided Design (CAD)

6. fizeni dront (Spark)
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Jaké jsou technologie pouzivané v BCI reSenich?

transkranialni magneticka stimulace
elektrokardiografie
elektroencefalografie

elektrookulografie
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elektromyografie
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Jaka tvrzeni tykajici se sledovani oka jsou pravdiva?

I1ze pouZit pro ovladani pocitacové mysSi
feSeni pro HMD (ndhlavnich displeji - head mounted displays) nejsou dosud k dispozici

existuje mobilni binokularni Feseni
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sledovace oka mohou byt umistény pod obrazovkou/monitorem

7. Dopliite odstavec spravnymi slovy

V mikrofonu reaguje membrana_ na akustické vlny vibracemi, které se preménuji na
_elektricky signal. V mikrofonu s kondenzatorem slouzi membrana jako jedna z
kondenzatorovych desek. Tento mikrofon pozaduje zdroj napajeni. Dynamicky mikrofon
pouziva magnet uvnitf civky, ktery produkuje elektricky proud, kdyz se membrana

pohybuje. Takovy mikrofon nepotiebuje externi napajeci zdroj.
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