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Senzor se sklada z:

Vysilace senzoru

HMI

Meéficiho obvodu a zesilovace
DCS

Obvodu zpracovani signalu

Analogové digitalniho pfevodniku
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Komunikaéniho obvodu
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Spojte odpovidajici pojmy v levém a pravém sloupci!

Bourdonova trubice, membranovy,

) vlnovcovy tlakomér
Hydrostatické tlakoméry

Krabicovy tlakomér

Potenciometr, induk¢ni a opticky tlakomér
Kapacitni, tenzometricky tlakomér
Snimace ptitlacné sily

Rezonanéni tlakomér

Piezoelektricky tlakomér

U-trubice
Nadobkovy tlakomér
Deformacni tlakomeéry

Mikromanometr se sklopnym ramenem

Kompresni vakuometr

Tlakomeéry s elektrickym
vystupem
(elektromechanické
tlakoméry)

Zvonovy, pistovy tlakomér
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3. Dopliite vétu!

I oV Lome jsou nejpiesnéjsi senzory méfeni pritoku.

Pistové pritokoméry

4. Vyberte spravnou moznost: Programovani podle normy IEC/EN 61131-3 pouziva
nasledujici druhy jazykii:

L] IRL (nezavisly reléovy jazyk)

X LD (Ladder Diagram) — jazyk kontaktnich schémat

L1 PL (jazyk Pascal)

X ST (Structured Text - jazyk)

X IL (Instruction List — jazyk - assembler)

X FBD (Function Block Diagram — jazyk fuk¢nich bloki)

5. Dopliite odpovidajici vyrazy!
Frekveéni ménice se Softstartéry se pouzivaji
pouZzivaji pro plynulé pro hladky start
Fizeni asynchronnich asynchronnich motort

motori

6. Dopliite!
Rizeni je proces pouZivajici zpétnou vazbu k dosaZeni poZadovaného cile.
SCADA (Supervisory Control And Data Acquisition) umoziuje monitoring, Fizeni a ukladani

vSech hodnot technologického procesu.
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7. Vysvétlete hlavni typy systémi
Hybridni systémy — jsou kombinaci logickych a numerickych (spojitych) systému
Logické (binarni) systémy — jsou systémy, které s okolim komunikuji pomoci binarnich

signali (ano, ne nebo 1, 0).

8. Vyberte spravnou odpovéd’!

a — je hlavni charakteristika synchronniho motoru

a) Shoda otacek rotoru a ota¢ek magnetického pole statoru

b) Vzijemné elektromagnetické ovliviilovani rotujicitho magnetického pole rotoru a
statoru

¢) Jina rychlost otaceni magnetického pole statoru a rotoru.

b —jsou vhodné pro aplikace s velkou ptestavnou silou

a) Asynchronni motory
b) Hydraulické aktuatory
¢) Pneumatické motory

9. Dopliite vétu!
Pl L ovi
Doppleriv jev
o o .
bl Hawlines 3

Ultrazvukovy pratokomér vyuziva jako hlavni funkéni princip

méreni.

_— Tento projekt byl realizovan za finanéni podpory Evropské unie.
Za obsah publikaci (sdéleni) odpovida vyluéné autor. Publikace (sdé€leni) nereprezentuji nazory
“ E rasmus + Evropské komise a Evropska komise neodpovida za pouziti informaci, jez jsou jejich obsahem.

TechPedia — European Virtual Learning Platform for Electrical and Information Engineering v1.0



