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1. Spojte ¢iarami vyrazy v Pavom stipci so zodpovedajiicimi vyrazmi v pravom stipci!

Bourdonova trubica, membranovy,

Hydrostatické tlakomery vlnovcovy, krabicovy tlakomer

U-trubica, nadobkovy, kompresny
Snimace pritlagnej sily vakuometer, mikromanometer so
sklopnym ramenom

Potenciometricky tlakomer, induk¢ny a
opticky tlakomer, kapacitny tlakomer,
Deformacné tlakomery tenzometricky tlakomer, rezonanény
tlakomer, piezoelektricky tlakomer

Tlakomery s elektrickym
vystupom
(elektromechanické
tlakomery)

Zvonovy, piestovy tlakomer

2. Dopliite vety!

Riadenie je

SCADA (Supervisory Control And Data Acquisition)

3. Dopliite vetu!

Pitotove trubice
Prierezové prietokomery
Lopatkové prietokomery

Piestové prietokomery

st najpresnejSie senzory vyuZzivané na meranie prietoku.
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Vyberte spravne mozZnosti: Inteligentné senzory sa skladaju z
lokalnej pocitacovej siete (LAN)
rozhrania operatora (HMI, Human Machine Interface)

meracieho obvodu (senzora) a zosililovaca

obvodov spracovavajucich signal

4.
l
U
U
L1 distribuovanych systémov riadenia (DCS, Distributed Control Systems)
U
L1 analdgovo digitalneho prevodnika

l

komunika¢ného obvodu

5. Dopliite spravne prvky do zodpovedajucich blokov!

Frekven¢né menice sa

pouZivajti na Softstartéry sa pouzivaju na

plynulé ovladanie asynchronnych motorov plynulé spustanie asynchronnych motorov

6. Vysvetlite hlavné typy systémov

Hybridné systémy —

Logické systémy —

X

Oznacte spravne odpovede: Programovacie jazyky Standardizované normou IEC/EN
61131-3 st nasledovné typy:

jazyk Nezavislého prenosu (IRL, Independent Relay Language)
jazyk Kontaktnych schém (LD, Ladder Diagram)

jazyk Pascal (PL, Pascal language)

jazyk Struktarovany text (ST, Structured Text language)

jazyk Zoznam instrukecii (IL, Instruction List language)

O oOoogooao

graficky jazyk funkcnych blokov (FBD, Function Block Diagram language)
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8. Vyberte spravnu moznost’!

je hlavnou vlastnostou synchronneho motora.

a) Rovnost’ otacok rotora s magnetickym pol'om statora

b) Vziajomné elektromagnetické pdsobenie rotujiceho magnetického pola statora a
pradov vygenerovanych vo vinuti rotora tymto pol'om

c) Nerovnost’ otaCok rotora s magnetickym polom statora

su vhodné najmé na aplikacie s vel'kou ovladacou silou.

a) Asynchronne motory
b) Hydraulické aktuatory

¢) Pneumatické pohony/aktuatory

9. Dopliite do vety!
polovodicovy jav
Dopplerov jav
Aharonovov — Bohmov jav
Gibbonsov — Hawkingov jav

Ultrazvukové prietokomery vyuzivaju ako zékladny princip

na meranie prietoku.
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