MOVET PRACOVNY LIST

INTELIGENTNE TECHNOLOGIE

1. Ktoré z nasledovnych tvrdeni oh’adom rieSenia inteligentného domu su platné:

moze byt vytvoreny vlastnoru¢ne od zakladu
je mozné ho zakupit’ ako stcast’ inteligentnej domécej supravy (home kit)

existuje mnoho open source softvérovych implementécii

KoK K X

moze byt zakupeny ako celok

2. Ktoré z uvedenych technologii patria medzi IoT technologie pre inteligentné domy?

LoRaWan
DLMS

SigFox

O »= O

PLC

3. Vyberte technolodgie inteligentnych televizorov zo zoznamu pod tabul’kou a prirad’te
ich k zodpovedajicemu typu sluzby/rozhrania v tabul’ke!

Zivé Bezdrotové | Pevna (LAN) Vstupné Data Modul
vysielanie rozhrania siet’ video CI/CI+
DVB-T Wi-Fi Ethernet HDMI USB Dekodovacia
DVB-S Bluetooth S-video karta
DVB-C

Ethernet DVB-C Firewire Bluetooth DVB-T Dekodovacia karta

Wimax HDMI GPS DVB-S Wi-Fi LTE USB S-video

4. Pridajte slova uvedené niZSie na spravne miesta vo vete!

Inteligentné televizory, ktoré maju DLNA (Digital Living Network Alliance) _certifikat , su
schopné prehravat _multimedidlny obsah z inych DLNA _zariadeni (pocitace, tablety,
inteligentné telefony , medidlne servery a iné).

zariadenia inteligentné telefony certifikat multimedialny obsah
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5. Dopliite spravne vetu!

Inteligentné spotrebice su spotrebice, ktoré su vybavené bezdrotovym rozhranim a ktoré je
mozné dial’kovo ovladat’ alebo sledovat.

6. Prirad’te terminy v Pavom stipci (senzor) k zodpovedajiicim terminom v pravom
stlpci (merany parameter)!

Akcelerometer obraz

Gyroskop vzdialenost’ objektu od telefonu
Magnetometer dotyk prstu

Barometer pozicia na Zemi

Snima¢ vzdialenosti / zvuk

Svetelny senzor svetelné podmienky

N\

Dotykova obrazovka atmosféricky tlak

GPS orientacia a uhlova rychlost’

Prednéa a zadna

kamera magnetické pole

Mikrofon akceleracia (zrychlenie)

7. Ktoré funkcie patria medzi délezité funkcie inteligentnej dopravnej siete?

a) __Riadenie verejnej dopravy

b) __Informécie o trase a planovanie ciest
c) __Bezpecnost’ a kontrola vozidla

d) __Elektronicky ¢asovy rozvrh

e) __Elektronicky platobny systém

f) __Inteligentné parkovanie

g) __Mobilita ako sluzba
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8. Dopliite slova pod schémou inteligentnych hodiniek do spravnych miest (medzier)!

Zakaznicky (integrovany) obvod

(zavisly od aplikacie)
[ ]
Aplikacny
procesor D
Bezdrotovy radiovy
vysielaé/prijimac
Rozhrania k senzorom
(pohyb, mag. pole, 5 co o —
teplota, vlhkost’, Manazment napajania Batéria
gyroskop, atd’.) a batérie —
Senzory Podsystém displeja
s dotykovou obrazovkou
batéria manaZzment napajania senzory procesor vysiela¢/prijimac

podsystém displeja rozhrania teplota

9. Ktoré su najdolezitejSie oblasti rieSeni pre inteligentné mesta?

a.) Inteligentné dopravné systémy

b.) Inteligentné video sledovanie pre bezpecni komunitu
c.) Inteligentné meranie a inteligentné energetické systémy
d.) Inteligentné odpadové hospodarstvo

e.) Inteligentné osvetlenie

10. Dopliite slova niZSie na spravne miesta vo vete!

Big data analyza udajov sa vztahuje na metédu zhromazd’'ovania a porozumenia vel'kym
datovym stiborom z hl'adisk, ktoré st zname ako tri V, rychlost’ (velocity), rozmanitost’
(variety) a objem (volume). Rychlost’ informuje o frekvencii ziskavania udajov.
Rozmanitost’” opisuje rozne typy udajov, s ktorymi sa d4 zaobchddzat. Objem predstavuje
mnozstvo udajov.

Rozmanitost’ Rychlost’ Objem

Tento projekt bol financovany s podporou Eurdpskej Komisie.

Tato publikacia (dokument) reprezentuje vylucne nazor autora a Komisia nezodpoveda za akékol'vek
E rasmus + pouzitie informacii obsiahnutych v tejto publikacii (dokumente).

MoVET — Modernisation of VET through Collaboration with the Industry v1.0



